Veřejná zakázka Kolaborativní robot s příslušenstvím
Příloha č. 1 Výzvy k podání nabídek / smlouvy – Specifikace předmětu plnění


Kolaborativní robot s příslušenstvím

Kompletní sestava kolaborativního robota s příslušenstvím pro účely výuky žáků střední školy.

Dodán bude nový přístroj s následující základní identifikací:
	přístroj
	výrobce
	typové označení

	… (1 ks)
	
	



Nabízené a dodané plnění musí splňovat níže uvedené technické podmínky:

	technická podmínka 
	splnění podmínky dodavatelem[footnoteRef:1] [1:  Pokyny pro dodavatele:
Dodavatel pravdivě vyplní každé pole sloupce. Dodavatel uvede „ANO“ v případě, že jím nabízené plnění podmínku splňuje, „NE“ v případě, že ji nesplňuje. Je-li v podmínce předepsána konkrétní hodnota, rozsah hodnot, min. či max. hodnota, dodavatel uvede konkrétní hodnotu(y), kterou(ými) nabízené plnění disponuje.
Přitom platí, že veškeré shora uvedené technické podmínky jsou uvedeny jako minimální (popř. dle jejich povahy jako maximální) a závazné, tj. vyjadřují minimální technickou úroveň, která musí být dodavatelem dodržena.
Tyto pokyny dodavatel před finalizací dokumentu vymaže.] 


	
mechanická jednotka

	Průmyslový-kolaborativní robot 6osý robot včetně řídicího systému (kontroléru)
	ANO / NE

	Maximální horizontální dosah robota v rozmezí                                    min. 1,2-1,3 m
	

	Nosnost robota (v celém pracovním rozsahu robota a při max. rychlosti)
                                                                                                                                min. 10 kg
	

	Maximální hmotnost mechanické jednotky – robota                                  max. 40 kg
	

	Opakovatelná přesnost                                                              +/- 0,05 mm nebo lepší
	

	Sensory zajištující bezpečnost na bázi momentových nebo silových sensorů ve všech osách
	ANO / NE

	Třída bezpečnosti kolaborativních funkcí                                   Kat.3/PLd nebo vyšší
	

	Třída krytí robota – mechanické jednotky                                                       min. IP67
	

	Integrovaná tlačítka v 6. ose (nebo na zápěstí) pro možnost ukládání bodů do programu během učení.
	ANO / NE

	Možnost rozvolnění ramene během učení a navádění rukou na pozici tzv. Hand Guiding
	ANO / NE

	Programovací jednotka tzv. Pendant – s dotykovou obrazovkou včetně vizualizace robota a programu
	ANO / NE

	Třída krytí programovacího pendantu                                                             min. IP54
	

	Součástí dodávky kontrolér s 1fázovým napájením 230 V (vícefázové napájení je neakceptovatelné).
	ANO / NE

	Maximální možná lineární rychlost robota při aktivování kolaborativních funkcí (bezpečné zastavení, při kontaktu s člověkem)                              min. 1000 mm/sec
	

	Možnost zvýšení max. rychlosti robota – při zajištění bezpečnosti pracovního prostoru, kdy se vyloučí nepřítomnost člověka v pracovním rozsahu robota, připojením externího bezpečnostního prvku                                min. 2000 mm/sec
	

	Integrovaný safety vstup pro možnost připojení safety scanneru/světelné závory s možností vypínání bezpečnostních funkci pro zajištění max. rychlosti
	ANO / NE

	Integrované DI/DO v řídicím systému robota – 24V logika min. 20x Input a 16x Output
	ANO / NE

	Multitasking – možnost vytvoření více programů běžící v systému robota současně (na pozadí)
	ANO / NE

	Integrované odměřování síly přímo v robotu – zpětná vazba v Newtonech a možné využíti této zpětné vazby v programu např. Pro přesné dotlačování na sílu, konturing a montáž
	ANO / NE

	Možnost použití kamerového systému integrovaného do řídicího systému robota – nastavení parametrů kamery přímo v pendantu robota
	ANO / NE

	Signalizace stavu, přímo na mechanické jednotce
	ANO / NE

	Garantovaná dostupnost náhradních dílů                                                    min. 25 let
	

	Komunikace s dodavatelem a servisem v lokálním jazyce
	ANO / NE

	Záruka na celý robotický systém                                                            min. 24 měsíců
	

	Databáze robotů: Součástí virtuální kontrolér s možností offline programování a kompatibility s reálným robotem
	ANO / NE

	Robot umístěn na Al stabilním rámu s pojezdovými koly 
	ANO / NE

	
Koncový elektrický efektor robota s těmito parametry:


	Koncový elektrický efektor součástí robota
	ANO / NE

	Zdvih jedné čelisti                                                                                            min. 10 mm
	

	Upínací síla                                                                                                        min. 220 N
	

	Maximální upínací síla v rozmezí 220-250 N (nebo min.220 N ?)
	ANO / NE

	Napájecí napětí 24 V
	ANO / NE

	Kabel na elektrické spojení s robotem
	ANO / NE

	Kolizní bezpečnostní kryt
	ANO / NE

	Integrované senzory
	ANO / NE

	Příruba na spojení s robotem
	ANO / NE

	Programová integrace efektoru do řídicího systému robota tak, aby ovládání efektoru bylo realizováno přímo v programu robota
	ANO / NE


V [_____] doplnit dne [_____] doplnit
(el.) podpis:






…………………………………………….
[_____] doplnit titul, jméno, příjmení
[_____] doplnit funkci osoby oprávněné jednat za dodavatele
1
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přístroj  výrobce  typové označení  

…   ( 1   ks)    

  N abízené   a  dodané   plnění  musí  splňovat níže uvedené technické podmínky:    

technická p odmínka   s plnění  podmínky  dodavatelem

1

 

  mechanická jednotka  

Prům yslový - kolaborativní robot 6 osý robot včetně řídicího systému (kontroléru)  ANO / NE  

Maximální horizontální dosah robota v   rozmezí                                      min. 1,2 - 1,3   m   

Nosnost robota (v celém pracovním rozsahu robota a při max. rychlosti)                                                                                                                                     min. 10   kg   

Maximální hmotnost mechanické jednotky  –   robota                                    max. 40   kg   

Opakovatelná přesnost                                                                +/ -   0, 05   mm nebo lepší   

Sens ory zajištující bezpečnost na bázi   momentových nebo silových sensorů ve  všech osách  ANO / NE  

Třída bezpečnosti kola borativních funkcí                                     K at.3/PLd nebo vyšší   

Tří da krytí robota  –   mechanické je d n otky                                                         min.   IP67   

Integrovaná tlačítka v   6.   ose (nebo na zápěstí) pro možnost ukládání bodů do  programu během učení.  ANO / NE  

Možnost ro zvolnění ramene během učení a na vádění rukou na pozici tzv. Hand  Guiding  ANO / NE  

Programovací jednotka tzv. Pendant  –   s   dotykovou obrazovkou včetně vizualizace  robota a programu  ANO / NE  

Třída krytí programovacího pendantu                                                               min. IP54   

Součástí dodávky kontrolér s   1fázovým napájením 230   V (vícefázové napájení je  neakceptovatelné).  ANO / NE  

Maximální možná lineární rychlost robota při aktivování kolaborativních funkcí  (bezpečné zastavení, při kontaktu s člověkem)                                min. 1000   mm/sec   

 

1

  Pokyny pro dodavatele:   Dodavatel  pravdivě  vyplní každé pole sloupce.  D odavatel uvede  „ANO“ v   případě, že jím nabízené   plnění  podmínku splňuje, „NE“ v   případě, že ji nesplňuje.  Je - li v   podmínce předepsána konkrétní hodnota, rozsah hodnot,  min. či max. hodnota, dodavatel uvede konkrétní hodnotu(y), kterou(ými) nabízené plnění disponuje.   Přitom platí, že veškeré  shora uvedené  technické podmínky jsou uvedeny jako minimální (popř. dle jejich povahy  jako maximální) a závazné, tj. vyjadřují minimální technickou úroveň, která musí být dodavatelem dodržena.   Tyto pokyny dodavatel před finalizací dokumentu vymaže.  

