Vefejna zakazka RTG skiagraficky pristroj
Pfiloha €. 1 Zadavaci dokumentace / smlouvy — Specifikace predmétu plnéni

RTG skiagraficky pristroj

Pfedmétem plnéni je dodavka noveho skiagrafického plné digitalniho RTG systému
pro provadéni Sirokého spektra skiagrafickych vySetfeni s vertigrafem, se dvéma plochymi
digitalnimi nedélenymi detektory integrovanymi ve stole a vertigrafu a s volnym pfenosnym
bezdratovym detektorem s plné digitalnim obrazovym procesem s vysokou rozliSovaci
schopnosti.

Predpokladané provozni zatizeni systému je cca 600 snimkl za 10 hodin kontinualniho
provozu.

Nabizeny systém splfiuje nize uvedené technické podminky:

Podminka plnéni Splnéni Cislo strany
podminky nabidky
dodavatelem! | dodavatele?

Parametry systému

Vysokofrekvenéni generdtor s expozi¢ni automatikou ANO 12-13

Vykon min. 80 kW ANO 12-13

Frekvence generatoru min. 100 kHz ANO 13

Vystupni napéti: minimalni max. 40 kV, maximalni min. 150 kV ANO 13

Rozsah vystupniho proudu 1 a7 700 mA ANO 13

Expozi¢ni ¢as od 1 ms ANO 13

Predvolba expozi¢nich programu pro organy, s paméti pro cca 500 ANO 9

programl (zahrnuje i expozi¢ni programy pro déti)

Vysokorychlostni rentgenovy zafic¢ na pojizdném teleskopickém ANO 7

stropnim zavésu

Malé ohnisko max. 0,6 mm nebo mensi o nominalnim vykonu ANO 7

min. 40 kW

Velké ohnisko max. 1,2 mm nebo mensi o nominalnim vykonu ANO 7

min. 100 kW

Tepelna kapacita anody rentgenky min. 600 kHU ANO 7

820 kHU

Tepelna kapacita zéfi¢e min. 2.000 kHU ANO 7

Ochlazovani anody min. 140 kHU/min. ANO 7

Rotace anody min. 9 000 ot./min. ANO 7

Stropni zavés ANO 7

Podélny posun, pfi¢ny posun, vertikalni pojezd, rotace okolo ANO 7

horizontalni osy, rotace okolo vertikalni osy

Manualni i motorizovany pohyb pro vSechny osy pohybu ANO 7,15

s antikoliznim systémem

MoZnost vypnuti autoposition a autotracking pro plné manualni ANO 15

ovladani

Délka stropnich kolejnic pro podélny pohyb rentgenky (v ose ANO 7

stolu) min. 3 m

Délka stropnich kolejnic pro pfi¢ny pohyb rentgenky (k ose stolu) ANO 7

min. 3 m

Manualni i motorizované nastaveni vysky zafice, v rozsahu ANO 7

min. 180 cm

Asistovany servopohon pfi manudalnim nastaveni ANO 15
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MozZnost uvolnéni brzd vSsech pohyb( a odblokovani motort ANO 15

stropniho zavésu RTG zafice pro moZnost manudlni manipulace

se servopohonem

Rychlost motorizace stropniho zavésu ve vertikalnim sméru ANO 7

min. 0,3 m/s

Rychlost motorizace stropniho zavésu v podélném a pficném ANO

pohybu po kolejich min. 0,3 m/s 0,6 m/s str.15

Primarni clona s velkoploSnym digitalnim barevnym dotykovym ANO 8

displejem pro moznost nastaveni pracovniho mista nebo volného

snimku, organovych program, snimkovacich hodnot (min. kV,

mAs, ms), zobrazeni informace o naklonu detektoru na displeji,

identifika¢ni udaje pacienta, informace o stavu pfenosného

detektoru (konektivita, baterie) — zobrazeni thlu volného

prenosného detektoru s aktivni plochou min. 34 x 42 cm

pro presné nastaveni kolmého paprsku na detektor (velmi rychlé

a presné nastaveni kolmosti RTG paprsku vici naklonénému

detektoru), se svételnym zndzornénim nastaveného pole

laserovou lokalizaci, s motorickym i manudlnim nastavenim,

s motorickou automatickou selekci pridavné filtrace min.

vrozmezi 0,1 - 0,3 mm Cu a moznosti vyvolani posledni

nastavené kolimace

Otaceni kolimatoru po svislé ose, pti fixaci rentgenky ve stejné ANO 7

poloze

PInd autopozice systému — automatické motorické nastaveni ANO 15

vSech pracovnich pozic (dle organovych programu) systému —

stropni zavés s rentgenkou, stal, vertigraf, Sikmé projekce

s moznosti jejich pfeprogramovani a volbou min. 500 program( —

autopozic, automaticka synchronizace a pohyb vsech pracujicich

motorU pro simultanni pohyb v minimalné Sesti osach soucasné,

pro zajisténi plynulého pohybu v prostoru

Autotracking stul: sledovani pohybu stolu teleskopickym zavésem ANO 7

RTG trubice pro zachovani nastavené ohniskové vzdalenosti,

detektor sleduje horizontalni pohyb RTG trubice, Sikmy tracking —

detektor sleduje rotaci RTG trubice

Autotracking vertigraf: RTG trubice stropniho zavésu sleduje ANO 7

pohyb detektoru ve vertigrafu

DAP metr pro méreni radiacni ddvky s moZnosti exportu ANO 8

do DICOM snimku

Stativ vertikalni (vertigraf) ANO 11,12

Motorizované i manualni vy$kové nastaveni jednotky detektoru ANO 12

Ovladaci tlacitka na nastaveni vysky a sklapéni z obou stran ANO 12

vertigrafu

Sklopeni minimélné v rozsahu od +90° do -20° ANO 12

Vertikalni rozsah pohybu min. 140 cm ANO 12

Nejniz$i vyska stfedu detektoru nad podlahou max. 30 cm ANO 12

Nejvy$si vzdélenost stfedu detektoru od podlahy min. 170 cm ANO 12

Integrovany detektor, pevny, aktivni plocha min. 42 x 41 cm ANO 12

Technologie detektoru a-Si, Csl ANO 12

Hloubka jasového rozliseni min. 16bitova ANO 12

Velikost pixelu detektoru max. 150 pm ANO 12

Tti ionizaéni komUrky pro expozi¢ni automatiku ANO 12
ANO 12

Integrovand mtizka s moZnosti uzivatelského vyjmuti
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Drzéaky pro Uchop pacienta véetné lateralnich na levé i pravé ANO 12
strané

Vysettovaci stil s plovouci deskou ANO 12,13
Stacionarni stll s plovouci deskou ANO 12
Motorizované nastaveni vysky stolu v rozsahu min. 30 cm ANO 12
Nastupni vyska max. 55 cm ANO 12
Rozmér desky stolu min: 220 x 80 cm ANO 12
Podélny pohyb desky stolu v rozsahu min. + 40 cm ANO 12
PFi¢ny pohyb desky stolu v rozsahu min. + 10 cm ANO 12
Nosnost stolu min. 300 kg ANO 12
Integrovany detektor, pevny, aktivni plocha min. 42 x 41 cm ANO 13
Technologie detektoru a-Si, Csl ANO 13
Hloubka jasového rozligeni min. 16bitova ANO 13
Velikost pixelu detektoru max. 150 um ANO 13
Tfi ionizaéni komarky pro expoziéni automatiku ANO 13
Podélny pohyb jednotky Buckyho clonou min. 50 cm ANO 12
s automatickym sledovanim zafrice

Ovladaci prvky pro plovouci desku a pohyb stolu umisténé ANO 17
na obou stranach stolu

Volny bezdratovy detektor ANO 13
Bezdratovy detektor s aktivni plochou min. 34 x 42 cm ANO 13
Hmotnost max. 3,5 kg ANO 13
Technologie detektoru a-Si, Csl ANO 13
Hloubka jasového rozliseni min. 16bitova ANO 13
Velikost pixelu detektoru max. 150 pm ANO 13
Mfizka pro detektor ANO 14
Drzéak pro upevnéni detektoru ke stolu pro horizontalni ANO 18
snimkovani

Néhradni baterie do volného detektoru ANO 14
Dokovaci stanice pro dobijeni ndhradni baterie do volného ANO 14
detektoru

MozZnost sdileni nabizeného volného bezdratového detektoru ANO ANO
34 x 42 cm (se stavajicim pristrojem Luminos dRF Max, vyrobce 6
Siemens)

Ovladaci pracovni stanice s monitorem ANO 6,9
Specialni medicinsky barevny TFT monitor s Uhlopfi¢kou min. 23, ANO 9
s dotykovou obrazovkou a rozlisenim ,,full HD“ min. 1920 x 1080

bodu

Import identifikacnich Gdaji vySetfovaného pacienta z ANO 10
informacniho systému zadavatele pomoci sluzby Modality

Worklist

Stanice s moznosti zadavani pacientskych dat a s naslednym ANO 9,10
zpracovanim digitalniho obrazu

Vnittni uloZisté s moznosti uloZeni min. 15 000 obrazd v matici ANO 9
min. 1024 x 1024 / 12bit

MozZnost ruéniho zadavani identifikaénich udajé pomoci klavesnice ANO 9
MoZnost zadani emergentniho (neznamého) pacienta s naslednou ANO 9
Upravou dat

Automatické uklddani expozi¢nich udaji vé. davky do DICOM ANO 10

hlavicky snimku s moZnosti uloZeni do PACS a zobrazeni na snimku
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Cas mezi expozici a nahledovym obrazem max. 4 s ANO 12,13
Cas mezi expozici a obrazem v pIném rozliseni max. 6 s ANO 12,13
Postprocesing: jas a kontrast, inverze ve skale Sedi, zoom a jeho ANO 9,10
pohyb, rotace snimku, méreni Ghld, zvyraznéni hran, potlaceni

Sumu, vyrez snimku - rizné geometrické tvary, vybér

anatomického pohledu, elektronické clony, elektronické popisky

Systém musi byt schopen zobrazit na snimku: ndzev nemocnice, ANO 9,10
datum a cas akvizice, méfitko, hodnoty kontrastu, jasu,

anatomicky pohled, expozi¢ni tdaje (kVp, mA, mAs), davku,

popisek operatora, ID a jméno pacienta, expozi¢ni index-kontrola

optimalni expozice

Zobrazeni informaci a vizudlniho obrazu o spravném umisténi ANO 6,17
pacienta z pozi¢ni 3D kamery

Vizualizace a polohovani clon kolimatoru na dotykovém ANO 18
monitoru pracovni stanice v ovladovné pomoci pozi¢ni

3D kamery a umélé inteligence, tj. moznost rychlé kolimace

a provadéni uprav kolimace bezprostiedné pred pofizenim

rentgenového snimku na pracovni stanici s dotykovym

displejem.

Algoritmus automatické detekce hrudniku pro vysetieni ANO 18
na vertikalnim stativu prostrednictvim 3D kamery a umélé

inteligence, véetné automatického presného nastaveni

primarniho paprsku a kolimace

Bezmfizkové snimkovani volnych expozic (zejména hrudnik) ANO 10
pomoci funkci umélé inteligence pro vynikajici kontrast a snadné

ovladani

Zobrazeni a zdznam hodnot ddvky na pacienta a jejich export ANO 10
prostiednictvim DICOM (strukturovany dose report)

MozZnost souc¢asného otevfeni vice vysetfeni ANO 9
Exposer index-zobrazeni automatické kontroly spravné expozice ANO

Uzivatelem nastavitelné tabulky expozi¢nich parametr(i ANO

Systém kontroly kvality, statistika provedenych vysetreni, ANO 10
sledovani poctu opakovanych expozic véetné zdivodnéni

opakovani

DICOM 3 formatu, sluzby Store, Query/Retrieve, Modality ANO 10
Worklist, MPPS (Modality Performed Procedure Step), Print, Send

ZaloZni zdroj (UPS) pro stanici alespofi po dobu 15 minut ANO 18
Export na CD, DVD-R/RW (ve formatu DICOM, TIFF nebo jiny ANO 10
format)

Prislusenstvi

DAP metr — systém méreni davky na pacienta komurkou ANO 8
integrovanou v primarni cloné

Elektricky rozvadé¢ s tlacitky véetné popist rozvadéce ANO 21,22
Ruéni ovladag pro pFipravu a expozici ANO 9
Bezdratové dalkové ovladani pro motorické funkce ANO 17
Nutné pfislusenstvi a pomucky pro provadéni predepsané ANO 11
uzivatelské udrzby, kontrol, zkousek provozni stalosti apod.

Ty¢ pro uchopeni pacienta s moZnosti otaceni a nasazeni na levé ANO 12
nebo pravé strané u vertigrafu

Madlo na vy3etfovacim stole pro uchopeni pacientem vleze ANO 13
Klinovy pol$taF pod hlavu pacienta ANO 18
Drzak/drazky na tubus v kolimatoru ANO 8
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Ochranné pomiticky

velikostech

1x odlehéend zastéra o ekvivalentu 0,5mm PB v celém rozsahu ANO 18
1x ochranny limec ANO 18
1x bederni zastérka ANO 18
Drzék fixacnich pomdcek ANO 18
PB kryti gonad muzl a Zen, a to vidy min. ve dvou rliznych ANO 18

V Praze dne 23.2. 2022

Podepsal Mgr. Michal Cech
DN: cn=Mgr. Michal Cech, c=CZ,

M g r. M IC h aI o=Siemens Healthcare, s.r.0.,

0u=89102023,

email=michal.cech@siemens-
CeC h healthineers.com
Datum: 2022.02.24 09:07:00

Mgr. Michal Cech, jednatel

Podepsal Ing. Karel Kopejtko

n g . are DN: cn=Ing. Karel Kopejtko, c=CZ,
o=Siemens Healthcare, s.r.o0., ou=1,
email=karel.kopejtko@siemens-

KO e tko healthineers.com
Datum: 2022.02.23 12:37:33 +01'00"

Ing. Karel Kopejtko, jednatel
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