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Příloha č. 3 zadávací dokumentace

TECHNICKÁ SPECIFIKACE PŘEDMĚTU PLNĚNÍ

Operační stůl pro robotickou operativu




Předpokládaná hodnota předmětu plnění:				3 130 000 Kč bez DPH



Účastník zadávacího řízení je povinen dle pokynů zadávací dokumentace kompletně vyplnit níže uvedené tabulky s požadavky na předmět plnění a učinit je součástí svojí nabídky. Účastník pravdivě uvede do jednotlivých prázdných kolonek, zda jím nabízené zařízení splňuje či nesplňuje v plném rozsahu uvedený požadavek (A/N). U parametrů, které jsou charakterizovány konkrétní kvantifikovatelnou hodnotou, je povinen tuto hodnotu uvést. Zadavatel je oprávněn si veškeré informace ověřit a vyžádat si předložení dokladů, které splnění parametrů jednoznačně dokládají.


Specifikace předmětu plnění:
	Požadované přístroje
	Počet ks v dodávce
	Typové označení přístroje
	Výrobce přístroje

	Operační stůl pro robotickou operativu
	1
	
	








Uvedené požadavky jsou nepodkročitelné, tzn., že jejich nesplnění bude posouzeno jako nesplnění technických požadavků na předmět plnění daných zadávací dokumentací a povede k vyloučení účastníka ze zadávacího řízení.
	P. č.
	Požadavek
	ANO/NE
Konkrétní hodnota nabízeného zařízení

	Obecné parametry přístroje

	1
	Mobilní operační stůl pro robotickou operativu, určený zejména k provádění urologických, gynekologických a chirurgických operačních výkonů
	

	2
	Operační stůl plně kompatibilní a systémově propojený s robotickým operačním systémem da Vinci Xi (výrobce Intuitive Surgical), pro zajištění vzájemné komunikace a synchronizace pohybů mezi operačním stolem a operačním systémem, vylučující jakoukoli případnou kolizi
	

	3
	Nosnost operačního stolu ve všech možných pozicích min. 200 kg
	

	4
	Napojení jednotlivých segmentů operační desky zajištěno systémem, který nevyžaduje dodatečnou montáž, dotahování šroubů apod. (např. pomocí systému západek)
	

	5
	Pětisegmentová operační deska včetně odnímatelného vícevrstvého polstrování snižující riziko proleženin, s odolným provedením potahu zaručujícím těsnost a odolnost proti tekutinám, tloušťka polstru minimálně 80 mm
	

	6
	Hlavový segment plně dvou-kloubový (s možností předsazení segmentu) a dvoudílný nožní segment, obojí včetně polstrování
	

	7
	Operační stůl vybavený eurolištami pro upínání příslušenství, po obou stranách operační desky
	

	Polohování

	8
	ISO centrický pohyb stolu okolo pevně stanoveného bodu operativy na operační desce synchronizovaně s operačními nástroji robotického operačního systému
	

	9
	Požadované nastavení je automaticky a synchronizovaně udržováno pro jakoukoliv pozici operačních nástrojů robotického operačního systému a operačního stolu (Trendelenburgova pozice/antiTrendelenburgova pozice, boční náklon, podélný posuv)
	

	10
	Nastavení základní (nulové) pozice stolu prostřednictvím jednoho tlačítka na dálkovém ovladači či na základně stolu
	

	11
	Akustická signalizace při dosažení přednastavené pozice operačního stolu
	

	12
	Všechny motoricky ovládané pohyby stolu musí být plynulé s možností nastavení rychlosti jednotlivých pohybů
	

	13
	Elektricky ovládané pohyby desky operačního stolu v rozsahu: 
· výškové polohování minimálně 60 – 100 cm
· podélný posuv desky minimálně 30 cm
· zádový segment vzhůru/dolů minimálně +90°/-45°
· nožní segment vzhůru/dolů minimálně ±90°
· úhel bočního náklonu minimálně 25° na každou stranu
· úhel náklonu Trendelenburgovy/antiTrendelenburgovy pozice minimálně ± 40°
	

	14
	Pojezdový systém operačního stolu řešen pomocí elektropohonu
	

	Komunikace/ovládání/napájení

	15
	Funkční propojení operačního stolu s robotickým operačním systémem da Vinci Xi prostřednictvím WIFI a/nebo záložním kabelovým propojením
	

	16
	Ovládání všech funkcí operačního stolu zajištěno prostřednictvím kabelového dálkového ovladače (součástí dodávky 2 kusy) a taktéž přímo ze základny operačního stolu
	

	17
	Integrované akumulátory v základně stolu nebo pojezdovém systému, které umožňují práci se stolem po dobu minimálně 5 dní běžného provozu, s optickou indikací stavu nabití baterie a akustickou signalizací téměř vybitých akumulátorů
	

	18
	Operační stůl se síťovým a propojovacím (uzemňovacím) kabelem délky minimálně 5 metrů
	

	Příslušenství

	19
	Americké schauty na obě nohy včetně svorek – 1 pár
	

	20
	Goepel schauty – standardní GYN/URO podložky nohou včetně svorek – 1 pár
	

	21
	Antidekubitní podložky do standardních Goepel schautů – 1 pár
	

	22
	Ramenní zarážky pro polohu Trendelenburg včetně svorek – 1 pár
	

	23
	Anesteziologický stojan včetně svorek – 1 kus
	

	24
	Upínací pásy k anesteziologickému stojanu pro upnutí horní končetiny – 2 kusy
	

	25
	Fixační pás pro pacienta k připojení na eurolištu – 1 kus
	

	26
	Nastavitelné bezrámové podložky paží včetně polstru a fixačních pásek pro fixaci paží (rychloaretace všech kloubů z jednoho místa) – 2 kusy
	

	27
	Univerzální upínka ruky s připojením na eurolištu včetně antidekubitního polstru – 2 kusy
	

	28
	Antidekubitní poziční polstr pro stabilizaci horní poloviny těla pacienta při poloze na boku – 1 kus
	

	29
	Tunelový poziční polstr pro stabilizaci dolní poloviny těla pacienta při poloze na boku – 1 kus
	

	30
	Kloubová ramena 2 kusy a boční zarážky (210 a 170 mm) 2 kusy pro stabilizaci pacienta při poloze na boku
	

	31
	Pevná boční opěrka (s možností výškového nastavení) z boku operační desky pro stabilizaci pacienta - 1 kus
	

	32
	Antidekubitní gelová podložka hlavy (kolečko) pro stabilizaci pozice, výška 60 mm – 1 kus
	

	33
	Antidekubitní gelová podložka horních končetin (korýtko) – 4 kusy
	

	34
	Antidekubitní gelová podložka těla (plochá, rozměr cca 40x20 cm) – 3 kusy
	

	35
	Antidekubitní gelová podložka ramenní/pod paty – 2 kusy
	

	36
	Transportní mobilní stojan na výše uvedené příslušenství:
· radiální lišta pro upevnění příslušenství – 1 kus
· úložný koš cca 57 x 28 x 26 cm – 2 kusy
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