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Priloha €. 2 - Minimalni technické parametry ev. ¢ riohac

Stul operaéni systémovy

stil operacni (mobilni noha vé. vyménné operacni desky)

systémovy operacni stil s vyménitelnymi deskami tvofeny minimalné:

1x zakladna mobilni s bezdratovym ovladacem (moznost pripojeni kabelem, po odpojeni prepnuti do IR médu) s minimalni nosnosti celého operacniho stolu pro pacienty o
hmotnosti 360 kg

1x operacni deska Sestisegmentova

1x transportni vozik pro presun operacni desky nebo celého stolu

P¥isluSenstvi:

anesteziologicka zasténa v¢. svorky
anesteziologicka podpéra ruky vc. svorky 1x
poutko pro uchyceni ruky k postranni listé stolu 1x
poutaci pds na télo 1x

P¥isluSenstvi pro stabilizaci pacienta na operacnim stole:

protiskluzova pénova podlozka hlavy se spodnim odvétradvanim

protiskluzova pénova podlozka paZe se spodnim odvétravanim vcetné poutani 2x
protiskluzovd pénova podloZzka trupu prava

protiskluzova pénova podlozka trupu leva

protiskluzova pénova podloZka kolene se spodnim odvétravanim prava
protiskluzova pénova podlozka kolene se spodnim odvétravanim leva
protiskluzova pénova podloZka paty se spodnim odvétravanim prava
protiskluzova pénova podlozka paty se spodnim odvétravanim leva

Technické parametry operaéniho stolu:

navazeni desek na zakladnu obousmérné (od hlavy i od nohou) s automatickym rozpoznanim orientace desky

odnimatelna hlavova i nozni ¢ast pracovni desky

kombinované polohovani operaéniho stolu

RTG transparentni operacni deska max. Sitka 600 mm v¢. eurolist

napajeni z bezudrzbové baterie, vydrz baterie min. 5 dni provozu

ovladaci panel na noze OP stolu (pfistupny i s pfisunutym transportnim vozikem), véetné funkce ,Cisténi“, kdy zakladna i bez desky vyjede automaticky do nejvyssi polohy. Umistény
na bocni strané zakladny — nikoliv pod hlavovou nebo nozni ¢asti desky

bezdratovy ovladac s barevnym dotykovym displejem s mozZnosti uloZeni nejpouzivanéjsich poloh , moznost Upravy rychlosti jednotlivych pohyb(, zobrazeni aktualnich naklond
desky, komunikace v CJ. MoZnost nabijeni ovladace ze zakladny stolu - po odpojeni se pFepne IR rezimu.



funkce na dalkové ovladani (IR bezkabelovy ovladac, kabelem pripojeny ovladac) tlacitkova volba: vyskové polohovani, trendelenburg, antitrend., naklépéni\ézoes\frghy58§é)|ﬁyllo&§s€rr12,
polohovani zadové sekce(dolni i horni) a podlozek nohou (soucasné i zvlast)

antikolizni systém — omezovac krajnich poloh pfi zméné vysky stolu (rozpoznavani napojeného pfrislusenstvi)

polstrovani univerzalnich desek operacniho stolu musi byt snadno odnimatelné a umozZiiovat tak snadnou udrzbu a hygienu. Min. 8 cm vysoké dvouvrstvé polstry snizujici riziko
vzniku proleZenin

stavajici prislusenstvi pfipojitelné oboustranné k operacni desce pomoci EU list po celé délce stolu

napojovani jednotlivych segmentt operacnich desek jednoduchymi zapadkami (bez nutnosti Sroubovani)

zakladni ,,nulova“ poloha zadana jednim tlacitkem; sekvencni automatizované postupné pohyby omezujici otfesy a naklony pacienta

kompatibilita s ostatnimi operacnimi deskami na COS, pfipadné dodani dvou operacnich desek a dvou navazecich vozik( z divodu eliminace prodlev mezi operacemi (dezinfekce
desek, pfiprava pacienta atd.)

Elektricky polohovani:

nastaveni vysky pracovni desky min. 630 — 1050 mm

Trendelenburg/AntiTrendelenburg min. £ 45°

bocni naklon pracovni desky min. + 28°

kombinace Trendelenburg 30° s boc¢ni naklonem 20°

motoricky podélny posun min. 400 mm

polohovani nozni ¢asti min. -100°/+90°, ovladana kazda leva i prava ¢ast zvlast

polohovani dolni zadové ¢asti min. v rozsah +90°/-55° umoziujici funkci muastku

polohovani horni zddové desky +90°/-100°, mozZnost pfipojeni noZnich desek a polohovani i samostatné

Mechanické polohovani:
hlavova ¢ast-dvoukloubova stavitelnost
dvoudilna nozni ¢ast (rotazitelna do pismene V a U)



